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                                                                       专心   专业   专注

101.( )一般可以直接反映控制器的运行速度。

A.时钟和数据管理能力B.操作接口和通讯能力C.接纳输入输出点的能力D.CPU性能和存储器大小 102.分布式DDC的I/O模块地址设定的常用办法是通过拨码开关(或跳线)设定，4位的拨码开关最多可以产生( )个模块地址。

A.4 B.8 C.16 D.32 103.分布式DDC的配置通常由主控模块和( )构成。

A.电源模块 B.通讯模块 C.I/O模块 D.扩展模块

104.网络控制器可连接多台DDC，它与( )通过RS-232进行通讯，构成网络控制结构。 A.手操器 B.扩展模块 C.集线器 D.上位监控计算机 105.( )是DDC控制系统的核心部分。

A.主控模块 B.I/O模块 C.通讯模块 D.扩展模块 106.分布式DDC控制器有众多的优点，其中一个是( )。

A.适合测控点较少且变化较多的设备B.适合测控点较多且变化较多的设备 C.适合测控点较多且变化较少的设备D.适合测控点较少且变化较少的设备

107.主控模块和I/O模块之间及主控模块之间的信息传送，都是通过编码即协议，进行数字传送，编码一般是以( )为基本单位。

A.位 B.字节 C.双字节 D.多字节 108.一个具有反馈信号可调节的风阀执行器，通常需要I/O模块的( )进行测控。 A.一个数字量输入端口和一个数字量输出端口B.一个模拟量输入端口和一个模拟量输出端口 C.一个数字量输入端口和一个模拟量输出端口D.一个模拟量输出端口和一个数字量输出端口

109,。I/O模块的设计中，通常会把模块的( )与实际的测控端口对应起来，而且往往带有信号类型的信息。

A.属性名 B.对象名 C.模块名 D.地址

110.模拟量输入信号类型的设定通常有两种方法：一种是( )，还有一种常用的是通过跳接端子设定。 A.出厂时已经固定 B.手操器软件设定C.编制控制程序时设定 D.上位机软件设定

111、DDC控制器控制一风阀执行器，发现风阀执行器在全开位置，而目测得模拟信号为5V，可能的情况会是( ) 。

A.模拟量输出信号类型选择在了4~20mA挡B.模拟量输出信号类型选择在了0~10V挡 C.模拟量输出信号类型选择在了0~5V挡 D.忘了选择模拟量输出信号类型

112.控制器操作接口的设计随着通讯技术的进步，不断的变化和改进，但目前不常用的是( )。 A.RS-232接口 B. RS-422接口 C.US接口 D.以太网接口 113.DDC编程软件，编程方式采用了PLC编程，其接近的解释含义是( ).

A.逻辑控制编程B.高级语言编程C.构建属性编程D .脚本控制编程 114.DDC控制程序BASIC语言编程时，以下特点描述肯定不正确的是( ).

A.易读、易懂B.读写配置信息C.进行系统分析D .存储空间大 115.DDC编程软件通常用两类方法来编程，即( ).

A.高级语言编程和图形化编程 B.BASIC语言编程和梯形图语言编程 C.高级语言编程和汇编语言编程 D .PLC语言编程和BASIC语言编程 116.组态软件通常能够支持各种工控设备和常见的( ).

A.编程语言B.网络设备C.通信协议D .机电设备

117.组态软件有不同用户的权限，因此组态软件也有相对应的两种状态，通常分为( ).

A.登录状态和用户状态B.编辑状态和使用状态C.开发状态和运行状态D .采集状态和控制状态 118.图形组态软件的主要功能不包括( ).

A.密码系统和操作日志B.监控点历史记录及报警信息C.程序下载和上载D工作时间表和运行时间累积记录 119.组态软件的英文简称有多种，不正确的是( ).

A.HMI B.MMI C.SCADA D .DDC

120.新风机组中用( )监测过滤网是否堵塞，以便发出报警信号。

A.压差开关 B.压力开关 C.温度开关 D .防霜冻开关

121.空气处理机进行空气质量监测时，CO2焓值监测传感器是2是在( )风道中。

A.送风 B.新风 C.回风 D .排风

122.在供水管路中加装水流开关，目的是检测管道中是否有足够的( )。

A.压力B.压差C.水流D .杂质

123.制冷站运行关闭时，其关闭顺序为( ).

A.先关闭冷却系统B.先关闭冷冻系统C.先关闭冷水机组D .先关闭压差旁通阀

124.在智能建筑的生活供水系统中，DDC监测到的生活水箱出现( )时，应输出报警控制。

A.启泵液位B.停泵液位C.恒定液位D.溢流液位

125.智能建筑中采用二次供水时，对供水管网的( )要求恒定。

A.负荷B.流量C.压力D.压差

126.在给排水系统中，汗水池排污所用的排污泵，其备用原则一般采用( )。

A.多台泵故障替代B.多台泵定时循环C.多台泵人工切换D.泵在仓库中备用 127.智能楼宇中，DDC实现对汗水泵的监控，其中( )是正确的。

A.手/自动状态、运行状态、故障报警 B.运行状态、故障报警、启停控制 C.手/自动状态、运行状态、故障报警、启停控制D.启停控制

128.采用DDC实现对照明系统的监控，其方法是通过在DDC中编制( )实现。

A.时间程序表 B.逻辑控制程序 C.PID算法程序 D.图形属性程序 129.在智能建筑中，( )不BAS的监控范围。

A.办公照明 B.生活照明 C.事故照明 D.泛光照明

130.DDC与中央控制站的通信功能，是建筑设备( )的重要选项之一。

A.检查和测控B.安装和调试C.维护和保养D.编程和组态

131.智能分站的检查和测控是智能楼宇工程中的重要项目之一，对DDC的检查不包括( )。

A.外观检查、运行状态、通信能力B.系统配置、扩展能力、驱动能力 C.I/O的检查和测控、跳线的跳接 D.程序监控、在线编程、故障报警

132.在《智能建筑设计标准》GB/T50314—2000中规定，空气处理机的送风机应与( )之间实现联锁

控制。

A.风门、调节阀B.加湿器、加湿阀C.低温保护开关D.变频器、软起动器 133.人为在DDC输入端制造信号故障，观察( )是否发出报警信息。

A.变频器和软起动器B.建筑机电设备C.传感器和变送器D.中央监控计算机

134.通过接通DDC对应的( )点，启动送风机运行。是对新风机中的送风机进行测控的一种手段。

A.DI B.DO C.AI D.AO

135.通常在DDC的I/O接口处模拟DI点的通断，观察其对应点( )的变化来实现对DI点的测控。

A.亮度值B.指示灯C.电压值D.电流值

136.连接DDC的( )信号实现对AI点的测控，用手持编程器可以用来观察DDC的测量值。

A.模拟量输入B.数字量输入C.模拟量输出D.数字量输入

137.定期( )控制器的输入电源电压，DDC电源模块配置的保护开关是否灵敏可靠。

A.调整B.检验C.检测D.更换

138.DDC应定期进行维护保养，下列不正确的是( )

A.定期观察主机运行情况B.定期检查运行中的程序C.定期检查输入和输出接线D.定期做好清洁和除尘 139.传感器应( )对其精度进行核准;清除介质污垢;检查安装位置是否松动。

A.每3个月 B.每6个月 C.每12个月 D.每18个月 140.电动风门执行器应定期进行维护，( )不属于维护范围。

A.电气控制 B.机械控制 C.行程检查 D.运动机构

141.CCD摄像机根据光的强弱积累相应比例的电荷，在视频时序控制下，经过滤波、放大后形成视频信号

输出，其核心部件是( )。

A.镜头B.显示屏C.CCD图像传感器D.监视器

142.评估摄像机分辨率的指标为( )，其数值越大成像越清晰。

A.清晰度B.成像度C.垂直分辨率D.水平分辨率

143.最小照度也称成像灵敏度，是指CCD对环境光线的敏感程度，其( )。

A.单位为1X，数值越大表示需要的光线越少B.单位为1X，数值越小表示需要的光线越少 C.单位为MM，数值越大表示需要的光线越少D.单位为MM，数值越小表示需要的光线越少 144. 信噪比定义为摄像机的( )的比值。

A.原始图像信号与输出图像的信号B.输出图像信号与原始图像的信号 C.图像信号与噪声信号 D.噪声信号与图像信号

145.有效弥补摄像机在逆光环境下拍摄时画面主体黑暗的缺陷，使输出视频信号的幅值提高，从而使监视

器上的主体画面明朗、可视性得到改善的功能称为摄像机的( )。 A.电子快门B.自动增益控制C.背光补偿 D.白平衡

146.在选择摄像机镜头时，当镜头的成像尺寸比摄像机靶面的尺寸小时( )。

A.不会影响成像，但实际成像的视场角要比该镜头的标称视场角小 B.不会影响成像，但实际成像的视场角要比该镜头的标称视场角大

C.影响成像，表现为成像的画面四周被镜筒遮挡，在画面的4个角上出现黑角 D.影响成像，表现为成像的画面中心模糊，无法看清图像

147. D为镜头中心到被摄物体的距离，V为被摄物体的垂直尺寸，υ为靶面成像的水平宽度，则估算所选

镜头的焦距应为( )。

A.V/υD B. υ/VD C. υD/V D . υV/D 148.镜头的通光量F是镜头( )。

A.通光孔径和焦距之比，F值越大，则光圈越大B.通光孔径和焦距之比，F值越小，则光圈越大 C.焦距和通光孔径之比，F值越大，则光圈越大D.焦距和通光孔径之比，F值越小，则光圈越大 149.镜头的焦距为ƒ，摄像机靶面尺寸为：水平尺寸h及垂直尺寸υ，则镜头的水平视场角ah=( )以内。

A. 2arctg(υ/2ƒ) B. 2arctg(h/2ƒ) C. arctg(υ/2 ƒ) D. arctg(h/2ƒ) 150.关于景深，下说法错误的是( )。

A.焦距长的镜头，景深大B.光圈越小，景深越大C.与摄像机的分辨率无关D.前景深小于后景深 151.云台内装两个电动机，由电动机经传动机构带动安装在上面的摄像机护罩作旋转运动，水平及垂直转

动的角度大小可通过( )进行调整。

A.摄像机开关B.限位开关C.地址码开关D.解码器开关 152.视频监控系统中，解码器的作用不包括( )。

A.将控制主机传输过来的控制数据转换成对镜头变焦、聚焦、光圈的控制 B.云台的上、下、左、右自动的控制C.将视频信号进行像素压缩和数字化处理 D.对现场其他辅助设备如灯光、雨刷及其他联运设备进行控制

153.通常由传感器、信号处理器和输出接口组成，用来探测入侵都入侵时所发生的移动或其他动作的装置

是( )。

A.门禁读卡器B.入侵报警控制器C.入侵报警主机D.入侵报警探测器 154.漏报率是指( )之百分比值。

A.出现危险情况而未报警的次数/出现危险情况次数

B.出现危险情况而未报警的次数/出现危险情况时报警器发出报警信号的次数 C.没有出现危险情况而产生报警的次数/出现危险情况次数

D.没有出现危险情况而产生报警的次数/出现危险情况时报警器发出报警信号的次数 155.误报率是指( )。

A.没有出现危险情况而产生报警的次数/出现危险情况次数之百分比值

B.没有出现危险情况而产生报警的次数/出现危险情况时报警器发出报警信号的次数之百分比值 C.出现危险情况而未报警的次数/出现危险情况次数之百分比值 D.报警器在单位时间内，没有出现危险情况而产生报警的次数 156.探测灵敏度的指标反应的是( )。

A.探测器输出的最小探测信号 B.探测器输出信号触发报警主机的能力 C.探测器对入侵目标产生报警的反应能力D.探测器探测入侵的最大范围的能力 157.射频识别卡属于( )。

A.IC卡B.磁卡C.身份识别卡D.复合类卡

158.按照指纹、掌纹、眼纹、声音等的非同性来辨别人的身份的技术是( )

A.身份识别卡技术B.智能卡技术C.生物特征识别技术D.安全身份识别技术 159.识别率是( )的重要技术指标。

A.感应卡读卡器B.密码输入器C.生物特征识别技术D.IC卡读卡器 160.在门禁系统中，WIEGAND协议一般用于控制器与( )之间的通讯。

A.管理计算机B.门禁读卡器C.控制器D.门禁锁具

101. D 102.C103.C104. D 105.A106.B107.B108.B 109.B 110.B 111.C 112.B 113.A 114.D 115. A 116.C

117.C118.C119.D120.A121.C122.C123.B124.D125.C126.B127.C128.A 129.C 130.A 131.B 132.A 133.D 134.B 135.B 136.A 137.C 138.B 139.C 140.B 141.C 142.D 143.B144.C145.C146.C147.C148.D149. B150. A 151. B 152.C 153.D 154.A155.D156.C157.C158.C159.C160.D
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